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Rada Interesariuszy Zewnetrznych

POLITECHNIKA POZNANSKA Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

* Rada Interesariuszy Zewnetrznych, stanowi dobrowolne ciato opiniodawczo-
doradcze i konsultacyjne powotywane przez Dziekana Wydziatu Automatyki,
Robotyki i Elektrotechniki.

W sktad Rady Interesariuszy Zewnetrznych wchodzg osoby posiadajgce wieloletnie
doswiadczenie zawodowe w obszarze zarzadzania oraz innowacyjnych technologii,
przedstawiciele organdw panstwowych i organdw samorzadu terytorialnego oraz
przedstawiciele pracodawcow reprezentujgcych otoczenie gospodarcze w regionie.

Poznan, 21 stycznia 2025 r.
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Zadaniem Rady Interesariuszy Zewnetrznych jest doradztwo i wspieranie wtadz

Wydziatu w ksztattowaniu wspétpracy miedzy Wydziatem a otoczeniem spoteczno-

gospodarczym, w szczegolnosci:

* sugerowanie nowych kierunkow badan zorientowanych na aktualne potrzeby
regionu,

 pomoc w transferze nowo opracowanych rozwigzan i technologii,

* doradztwo w zakresie aktualizacji tresci ksztatcenia zwigzanych z zagadnieniami
o charakterze praktycznym, na kierunkach studiow prowadzonych przez WARIE,

* konsultowanie kierunkow dziatania WARIE w zakresie jakosci ksztatcenia,
stymulowania nowych form oraz metod realizacji procesu ksztatcenia,

» dziatanie na rzecz intensyfikacji kontaktow w celu wymiany wiedzy i doswiadczen
pomiedzy pracownikami WARIE acownikami instytucji dziatajgcych na rynku
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Aktualnosci i informacje dotyczgce Rady Interesariuszy Zewnetrznych WARIE,

prezentacje Wydziatu i Firm wspoétpracujgcych, jak i formularz kontaktowy
zamieszczone s3g ha stronie internetowe;:

https://creef.put.poznan.pl/ (zaktadka BADANIA | BIZNES)



https://creef.put.poznan.pl/
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POLITECHNIKA P0OZ

ZGODA NA WYKORZYSTANIE WIZERUNKU

Niniejszym wyrazam zgode na wykorzystanie przez Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki Politechniki
Poznanskiej mojego wizerunku utrwalonego podczas Spotkania Rady Interesariuszy Zewnetrznych zdje¢ oraz
produkciji filmowych Politechniki Poznanskiej. Pozyskany materiat bedzie wykorzystywany w celach wizerunkowych,
promocyjnych, w tym umieszczony bedzie migdzy innymi na stronach internetowych i w mediach spotecznosciowych
Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki Politechniki Poznariskiej oraz materiatach drukowanych.

Jednoczes$nie w zwigzku z art. 13 ust. 12 Rozporzadzenia Parlamentu Europejskiego i Rady (EU) 2016/679 z dnia
27 kwietnia 2016 roku w sprawie ochrony osdb fizycznych w zwigzku z przetwarzaniem danych osobowych
i w sprawie swobodnego przeptywu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (zwane dalej: RODO)
o$wiadczam, ze poinformowano mnie o tym, iz:

1. Administratorem moich danych osobowych jest Politechnika Poznanska, pl. Marii Sktodowskiej-Curie 5,
60-965 Poznan, nr tel. 61 665 3639 e-mail biuro.rektora@put.poznan.pl

2. Inspektorem Ochrony Danych Osobowych na Politechnice Poznariskiej jest Pan Piotr Otomarniski, dane

kontaktowe: e-mail: iod@put.poznan.pl.

Dane bedg przetwarzane w celach wizerunkowych i promocyjnych.

Podstawg prawng przetwarzania jest art. 6 ust. 1 lit. a czyli moja zgoda na przetwarzanie danych osobowych.

Dane osobowe bedg przechowywane przez okres — do czasu wycofania zgody.

Mam prawo dostepu do swoich danych osobowych, ich sprostowania, usuniecia lub ograniczenia

przetwarzania.

Mam prawo do wniesienia sprzeciwu wobec dalszego przetwarzania. )

8. Mam prawo do wycofania zgody na przetwarzanie danych osobowych. Skorzystanie prawa cofniecia zgody
nie ma wplywu na przetwarzanie, ktére miato miejsce do momentu wycofania zgody.

9. Mam takze prawo do przenoszenia danych.

10. Przystuguje mi prawo wniesienia skargi do Prezesa Urzedu Ochrony Danych Osobowych.

11. Skutecznym podpisem jest przestanie niniejszej zgody drogg elektroniczng pod wskazany adres e-mail
monika.wojdak@put.poznan.pl

I

oo

Imie i nazwisko
— (drukowanymi literami)

21.01.2025 r., Poznan

(data, miejscowosé) (czytelny podpis)



Py S ' Rada Interesariuszy Zewnetrznych
\3 y 5 POLITECHNIKA POZNANSKA Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki @

Spotkanie Rady Interesariuszy Zewnetrznych
Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki
Politechniki Poznanskiej

3. Prezentacja Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Poznan, 21 stycznia 2025 .

_



POLITECHNIKA POZNANSKA Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Prezentacja Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Spotkanie
. Wdeia’fU Automa ’

Rad



. Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki
(A POLITECHNIKA POZNANSKA g g g @

Struktura Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki:
* |nstytut Automatyki i Robotyki

« |Instytut Elektrotechniki i Elektroniki Przemystowej

* |nstytut Matematyki

* Instytut Robotyki i Inteligencji Maszynowe]
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Na Wydziale Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki pracuja 234 osoby.

Struktura zatrudnienia:

« profesorowie tytularni — 10

« profesorowie PP — 17

« adiunkci— 109

e asystenci—50

* wykfadowcy — 8

e pracownicy techniczni i administracyjni — 40
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Dydaktyka — kierunki studiow

Automatyka i Robotyka

« studial i Il stopnia w formie stacjonarnej i niestacjonarnej
» profil praktyczny na studiach stacjonarnych | stopnia

Automatic Control and Robotics

» kierunek w j. angielskim na studiach stacjonarnych I i Il stopnia

\J \J N \J

» studia l i Il stopnia w formie stacjonarnej

Elektrotechnika

« studia l'i Il stopnia w formie stacjonarnej i niestacjonarnej
» profil praktyczny na studiach stacjonarnych | stopnia

Electrical Engineering

" Matematyka w Technice -> Matematyka Nowoczesnych Technologii
A——————————— ] :
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Liczba studentow

Stoplen Stoplgn Razem
pierwszy drugi
Automatyka i Robotyka 868 73 941
Autom_atlc Control and 93 9 107
_ Robotics
: Studia |56 romobilnosé 184 8 192
stacjoname Elektrotechnika 338 26 364
Matematyka w Technice 65 = 65
Matematyl_<_a Nowoczesnych 49 ) 49
Technologii
Raze;m na studiach 1602 116 1718
stacjonarnych
Studia Automatyka i Robotyka 209 42 251
niestacjonarne |Elektrotechnika 58 190 248
R_azem na studiach 267 232 499
niestacjonarnych
Razem na Wydziale 1869 348 2217

=
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AUTOMATYKA | ROBOTYKA

Studia stacjonarne (takze w jezyku angielskim) i niestacjonarne, | i Il stopnia

Nowoczesny kierunek o charakterze interdyscyplinarnym, na ktérym wyksztatcenie absolwenta obejmuje
Znajomosci i umiejetnosci praktycznego wykorzystania szeroko pojetych metod automatyki i elektroniki,
robotyki i przetwarzania sygnatow, informatyki technicznej, sztucznej inteligencji i uczenia maszynowego.
Absolwenci skutecznie postugujg sie jezykiem obcym. Uzyskiwane kwalifikacje, zdefiniowane w
kierunkowych efektach uczenia sie, obejmujg wiedze i umiejetnosci w zakresie zaréwno przemystowych,

jak i niekonwencjonalnych systemow automatyki i robotyki. ;
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Programowanie robotéw Automatyka napedu elekirycznego Systemy mikroprocesorowe i wbudowane

i planowanie zadan

Sterowniki programowalne Systemy SCADA
Projektowanie uktadéw i regulatory cyfrowe

elektronicznych
i elekirycznych Informatyka i programowanie

systemow sterujgcych

Roboty i systemy
bezzalogowe
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Wydziat oferuje najwyzszy w Polsce
poziom ksztatcenia studentéw na
kierunku automatyka i robotyka.

W RANKINGU KIERUNKOW STUDIOW
Perspektywy w latach 2020, 2023
oraz 2024 kierunek

automatyka i robotyka zdobyt

| miejsce w Polsce

Wydzial Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki @

ahska

Politechnika Pozn

| miejsce
KA
AUTOMATYKA | ROBOTY

wadzone przez:

Robotyki i Elektrotechniki

Studia pro
Wydzial Automatykis

Y/

dr Bianka Siwinska
Redaktor Naczelna
Perspektywy”

27 A

prof. dr hab. Michal Kleiber
Przewodniczqcy Kapituly Rankingu
Perspektywy 2024




POLITECHNIKA PUZNANSHA Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

ELEKTROTECHNIKA

Studia stacjonarne (takze w jezyku angielskim) i niestacjonarne | i Il stopnia

Uniwersalny i nowoczesnie zorganizowany kierunek obejmujgcy caty obszar inzynierii elektrycznej
z kilkoma specjalistycznymi obszarami ksztafcenia: inteligentne systemy pomiarowe, technika swietlna
i elektrotermia, maszyny elektryczne i uktady wykonawcze automatyki, energoelektronika, technika
mikroprocesorowa, mechatronika, elektromobilnos¢ i uktady elektryczne i elektroniczne w pojazdach,
elektroenergetyka, instalacje elektryczne i budynki inteligentne oraz odnawialne zrédta energii.

Po studiach drugiego stopnia absolwent kierunku moze ubiegad sie o uprawnienia budowlane
elektryczne do projektowania bez ograniczen. \
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Podstawy techniki swietinej Uktady przetwarzania energii w Odnawialne zrédta energii

o . systemach OZE T
Elektronika i energoelekironika i pojazdach elekirycznych Budynek inteligentny

Technika mikroprocesorowa

Elektromobilnos¢ i magazyny energii Elekirotechnikg

Technika wysokich napiec Sterowniki PLC i systemy SCADA
Optoelektronika
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ELEKTROMOBILNOSC

Studia stacjonarne | i Il stopnia

Nowy, interdyscyplinarny kierunek tgczacy aspekty elektrotechniki, automatyki, elektroniki, informatyki
oraz mechaniki. Profil ksztatcenia obejmuje obszary dotyczgce: pojazdéw elektrycznych i hybrydowych,
w tym pojazdodw transportu publicznego i indywidualnego oraz uktadow trakcyjnych zwigzanych
z tramwajami, kolejg oraz metrem, a takze magazynowania i przetwarzania energii, samochodowych
systemow poktadowych, paliw alternatywnych, systemow tadowania pojazdow oraz uktadow
sterowania, miedzy innymi w pojazdach autonomicznych.

')} ramach klerunku wspotpracujemy obecnie z: VW Poznan, VW Group Polska, Solaris, PESA
oraz flrmq Delik Sp. J. (dealer Kia).




POLITECHNIKA PUZNANSHA Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Magazyny energii elekirycznej Elektronika pojazdow Napedy pojazdow elekirycznych
: 2¢ pojazdd lekt h kt

i energochtonnosé pojazdow elekirycznych w prakityce Pojazdy hybrydowe
Systemy tadowania pojazdow Elekiryczne pojazdy fransportu Systemy SCADA

elektrycznych indywidualnego

Odnawialne zrodta energii Uktady bezpieczenstwa w pojazdach
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MATEMATYKA NOWOCZESNYCH TECHNOLOGII

Studia stacjonarne I stopnia uruchomione w roku 2024, planowane uruchomienie studiow Il stopnia

Kierunek jest doskonatg ofertg dla osob, ktore chcg faczy¢ pasje do matematyki
z praktycznymi umiejetnosciami technicznymi w zakresie automatyki i robotyki oraz
elektrotechniki.

Program ksztatcenia matematycznego obejmuje zaawansowane techniki analityczne oraz
modelowanie matematyczne, numeryczne i symulacyjne. Wsrod programowych przedmiotow
sg. algebra liniowa, analiza matematyczna, przedmioty statystyczne, metody numeryczne
i obliczenia symboliczne, jezyki programowania (Python, R). Znaczng czes¢ programu studiow
stanowig laboratoria komputerowe. ]
Program ksztatcenia inzynieryjnego pozwala studentom nabyc
umiejetnosci stosowania matematyki w rozwigzywaniu problemow |
technicznych. Do pracy z nowoczesnymi technologiami przygotuja
przedmioty z obszaru automatyki, robotyki i elektrotechniki, m. in.
Zwigzane z technikami pomias przetwarzaniem sygnatow,
z teorig ste owanigfsystemami mikroprocesorowymi.
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MATEMATYKA NOWOCZESNYCH TECHNOLOGII

Studia stacjonarne | stopnia uruchomione w roku 2024 oraz planowane Il stopnia

Studenci kierunku Matematyka Nowoczesnych Technologii zdobedg zaawansowane
kompetencje w obstudze narzedzi matematycznych oraz technologii inzynieryjnych, ktore
umozliwig im projektowanie i wdrazanie innowacyjnych rozwigzan w wielu dziedzinach
przemystu i nauki.

Co po studiach?

Wszechstronnie i interdyscyplinarnie przygotowani absolwenci kierunku MNT znajda

zatrudnienie w:

* branzy technologicznej,

* przemysle inzynieryjnym,

* sektorze IT (analiza danych, kryptografia, grafika
komputerowa, przetwarzanie obrazow),

e centrach badawczo-rozwojowych -

* instytutach naukowych.

—
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STUDIA O PROFILU PRAKTYCZNYM - Z UDZIALEM FIRM

Studia stacjonarne | stopnia

Automatyka i robotyka Elektrotechnika
studia stacjonarne | stopnia studia stacjonarne | stopnia
Rekrutacja na 2. semestrze Rekrutacja na 4. semestrze
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STUDIA O PROFILU PRAKTYCZNYM - tACZENIE KSZTALCENIA NA UCZELNI
| DOSWIADCZENIA ZAWODOWEGO

Studia stacjonarne | stopnia

Automatyka i robotyka Elektrotechnika

studia stacjonarne | stopnia studia stacjonarne | stopnia
Rekrutacja na 2. semestrze Rekrutacja na 4. semestrze

Teorii studenci uczg sie w murach uczelni, a praktyke zdobywajg w tym samym okresie
w przedsiebiorstwach. Studenci w trakcie praktyk sg przygotowywani do realizacji zadan o charakterze
projektowo-konstrukcyjnym, a po zakonczeniu studiow sg czesto w tych firmach zatrudniani.

Praktyka, odbywana we wspétpracujacych zaktadach (np. VW Poznan, Phoenix Contact Wielkopolska,
STER, rob-tech, Gestamp, Blum, FlexLink, Modertrans, Solaris, Sie¢c Badawcza tukasiewicz,
Taskoprojekt), realizowana jest w okresie \ cji letnich oraz w trakcie okresu zaje¢ dydaktycznych w
formie jednego, dwoch |u | godniowo. Absolwenci uzyskujgc tytut zawodowy inzyniera,
posiadaj it czenie zawodowe.

I m—
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tACZENIE KSZTALCENIA NA UCZELNI | DOSWIADCZENIA ZAWODOWEGO

Elektromobilnos¢

studia stacjonarne Il stopnia
Rekrutacja na specjalnos¢ na 1. semestrze

Specjalnos¢ samochodowe systemy poktadowe prowadzona jest wspolnie z firmg Volkswagen Poznan.
Podobnie jak na profilu praktycznym, czes¢ zaje¢ prowadzona jest przez pracownikéw firmy na terenie
zaktadow produkcyjnych VW Poznan, studenci mogg w tym czasie odbywac ptatne staze.

AKADEMIA
VOLKSWAGEN POZNAN
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Koto naukowe RAI ,Robotyka Automatyka Informatyka” to zespdt entuzjastow zastosowan automatyki
i robotyki w przemysle. Studenci uczestniczg w warsztatach i szkoleniach branzowych (w tym Mitsubishi, KUKA
czy B&R), programujg réznorodne systemy — od Arduino i STM az po PLC i SCADA, budujg wtasne konstrukcje
i tworzg grafike inzynierskg. Dziatania z zakresu robotyki obejmujg konstruowanie autorskich drondw oraz
budowanie oryginalnych robotéw, jak line follower i mini sumo. Realizowane sg takze inne projekty, zwtaszcza z
zakresu zastosowan uczenia maszynowego w automatyce i systemach uzytkowych. Koto dziata w nowoczesnej
pracowni PLC ,Przemyst 4.0”. Liczne wyjazdy umozliwiajg sledzenie osiggnie¢ w zakresie robotyki, automatyki
i informatyki przemystowej. N

AT E NAYASTRY KA

RAI

"Robotyka Automatyka Informatyka"

Instytut Automatyki i Robotyki
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Koto naukowe CybAiR gromadzi pasjonatéw automatyki, robotyki, informatyki oraz mechaniki i skupia sie na
rozwoju roznorodnych umiejetnosci inzynierskich. Obszar dziatania obejmuje autonomie i lokalizacje pojazdow,
programowanie mikrokontroleréw i uktadow sterowania, projektowanie i wykonywanie ukfaddéw
elektronicznych. W ramach kotfa dziata PUTLunarTeam - zespot budujgcy tazik marsjanski Ambition, ktory
bedzie konkurowat w miedzynarodowych zawodach tazikdw European Rover Challenge. Wspdlnie z kotem
GHOST organizuje Applied Deep Learning Meetup — spotkanie i warsztaty w zakresie praktycznych zastosowan

metod gtebokiego uczenia maszynowego.

I.Q.;'T'EEIF\ Instytut Robotykl

i Inteligencji Maszynowej
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Koto naukowe Decybel dziata w kilku sekcjach: Telewizji i Systemdéw Wizyjnych, Uktadow Elektronicznych i Sieci
Komputerowych, Biometrii i Interfejsow Cztowiek-Komputer, Akustyki Technicznej i Psychoakustyki, Systemoéw
Termowizyjnych, Autonomicznych Pojazdow Agrotechnicznych. Prowadzone s3 projekty zwigzane
Z rozpoznawaniem obrazéw (np. twarzy, teczowki oczu, odciskow palcow itp.), automatycznym
rozpoznawaniem mowy i identyfikacja moéwcy oraz implementacjg algorytmow DSP na procesorach
sygnatowych.

Decybel
Instytut Automatyki i Robotyki
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Koto naukowe PUT Solar Dynamics zajmuje sie projektowaniem i budowga pojazddéw elektrycznych w
szczegolnosci wspomaganych energig stoneczng. Stworzyto dwuosobowy samochdod elektryczny z
panelami stonecznymi, ktore tadujg akumulatory podczas jazdy. Realizuje réwniez badania naukowe
zwigzane tematyka pojazdéw dot. m.in. badania wytrzymatosci wzmocnionej klatki bezpieczenstwa
czy mapowanie terenu na potrzeby jazdy autonomicznej. Aktualnie zajmuje sie projektem
jednoosobowego lekkiego pojazdu trojkotowego. Koto sktada sie z 40 cztonkdw studiujgcych na 12
kierunkach z 5 wydziatow.

PUT Solar Dynamics

SOLAR DYNAMICS

znen University of Technology
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PUT Motorsport — zespot wyscigowy w Formule Student. W skfad zespotu wchodza studenci reprezentujgc 9
wydziatow Politechniki Poznanskiej. Swoje umiejetnosci rozdzielamy pomiedzy 6 grup projektowych: marketing,
silnik, sterowanie i elektryke, zawieszenie, konstrukcje nosng i aerodynamike. Grupa Elektryki to najliczniejsza
grupa w PUT Motorsport. Jej cztonkowie zajmujg sie projektowaniem PCB i programowaniem
mikrokontroleréw, projektowaniem wigzki niskonapieciowej, elementami powertrain (falowniki, silniki) oraz
wszystkimi podzespotami elektronicznymi auta.

T |PUT Motorsport
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Koto naukowe SENSOR prowadzi kursy zwigzane z programowaniem oraz zagadnieniami szeroko
pojetej elektroniki, w tym projektowania, wytrawiania i lutowania ptytek drukowanych. Podczas
przeprowadzanych kursow realizowane s3 rozne projekty np.: Skylab - budowa balonu
stratosferycznego z rozbudowanym uktadem pomiarowym, Gamma PIN - budowa i optymalizacja
potprzewodnikowego detektora promieniowania jonizujgcego, Computer V|S|on - konstrukcja
wielozadaniowego systemu wizyjnego 3D.

SENSOR

Instytut Elektrotechniki
i Elektroniki Przemystowej
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Koto naukowe Micro przybliza cztonkom zagadnienia elektroniki, automatyki przemystowej oraz
energoelektroniki, szczegdlnie we wspodtpracy z alternatywnymi zrédtami energii. Prowadzone sg
kursy programowania: uktadow programowalnych, mikroprocesorowych, aplikacji dla systemu
Windows, a takze aplikacji internetowych. Koto realizuje obecnie projekt systemu zarzadzania ulem

pszczelim zasilanego panelami fotowoltaicznymi.

? ¢t Micro

_E._I T.: lE,u.,,,E 0 Instytut Elektrotechniki

i Elektroniki Przemystowej
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Koto naukowe Magnesia zrzesza studentow kierunku Elektrotechnika i Elektromobilnos¢. W ramach
zaje¢ studenci majg mozliwos¢ fizycznej realizacji oryginalnych, ciekawych, czesto bardzo
nowatorskich pomystow. Studenci KN odbyli szereg wyjazdéw naukowych do renomowanych firm i
przedsiebiorstw z obszaru szerokorozumianej elektrotechniki, tj.: Ethos Energy Poland, Zaktad
Maszyn Elektrycznych EMIT S.A., ABB, Zespot Elektrowni Wiatrowych Stupca — Pilot, SAMSUNG
Poland czy SIMENS.

SAMS TN

M

Koto Naukowe
Politechnika Poznariska

KN Magnesia

Instytut Elektrotechniki
i Elektroniki Przemystowej
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Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Koto Naukowe FuseBusters zrzesza studentéw Politechniki Poznanskiej, a jego najwazniejszym
zadaniem jest pogiebienie wiedzy oraz umiejetnosci jego cztonkdéw z zakresu budowy i rozwoju
pojazdow elektrycznych. Obecnie celem gtéwnym kota jest budowa gokarta elektrycznego. Aktualnie
koto sktada sie z 19 cztonkdw studiujgcych na 8 kierunkach z 5 réznych wydziatow.

FUS$ FuseBusters
ﬁBUSTER Instytut Elektrotechniki
[ i Elektroniki Prze
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Koto Naukowe Matematykow propaguje zainteresowanie matematyka. Organizuje spotkania, na
ktorych cztonkowie lub zaproszeni wyktadowcy przedstawiajg referaty na ciekawe tematy z zakresu
matematyki, historii matematyki lub zastosowann matematyki w innych dziedzinach nauki. Koto
naukowe zajmuje sie rowniez organizacjya konkurséw matematycznych i wydarzen promujgcych
matematyke, np. konkurs liczenia catek.

N\"‘KN/M MSKNM

Instytut Matematyki

MIEDZYWYDZIALOWE S5TU
KOLO NAUKOWE MATEMATYKOW
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OBSZARY WSPOtPRACY W OBSZARZE DYDAKTYKI Z OTOCZENIEM
SPOLECZNO-GODPODARCZYM

Ksztatcenie studentéw na nowoczesnych, interdyscyplinarnych kierunkach studiow o programach
dostrojonych do potrzeb rynku pracy (programy ksztatcenia ustalane w porozumieniu z firmami, rola
RIZ - stymulowanie nowych form oraz metod realizacji procesu ksztatcenia)

Profile praktyczne na kierunkach studiow automatyka i robotyka i elektrotechnika

Udziat wysoko wykwalifikowanej kadry z zaktadéw przemystowych w ksztatceniu zawodowym
studentéw

Ksztatcenie studentow na kierunkach prowadzonych w jezyku angielskim

Praktyki zawodowe studentow w firmach

Uzgadnianie tematyki oraz realizacja prac dyplomowych inzynierskich i magisterskich
z zaktadami przemystowymi

Realizacja prac badawczych na rzecz firm w ramach poufnych prac dyplomowych

Wizyty studentéw w firmach w ramach zajec¢ dydaktycznych

Prezentacje firm na Politechnice Poznanskiej w ramach dni otwartych, Targéw Pracy, Dni Elektryka, ...
Doktoraty wdrozeniowe (10)

Nawigzywanie wspotprac

ejnymi firmami — listy intencyjne




POLITECHNIKA POZNANSKA Wydziat Automatyki,

Potencijal i kompetencje Instytutu Automatyki i Robhotyki

Sktad osobowy

® Zespot badawczy: 10 pracownikéw samodzielnych (w tym 3 profesorow
tytularnych i 3 profesoréw PP) oraz 13 adiunktéw

® Zespot dydaktyczny: 10 adiunktow, 9 asystentow i wyktadowcow

® Doktoranci (6), pracownicy administracyjni (2) oraz techniczni (4)

Robotyki i Elektrotechniki

I ERERELEIEL R
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ZAKEAD STEROWANIA Dominujace obszary badawcze
| ROBOTYKI

® Zaawansowane algorytmy i systemy sterowania

® Modelowanie, estymacja stanu i parametrow
systemow dynamicznych ZAKEAD UKEADOW

® Robotyka mobilna i automatyzacja ELEKTRONICZNYCH
systemow transportowych | PRZETWARZANIA SYGNALOW

® Robotyka manipulacyjna
i technologie dla miekkiej robotyki

® Systemy wizyjne i percepcja maszynowa

® Przetwarzanie sygnatow
oraz interfejsy cztowiek-maszyna



POLITECHNIKA PUZNANSHA Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Robotyka mobilna i automatyzacja systemow transportowych

® sterowanie ruchem pojazddéw nieholonomicznych,

. graphical panel
systemy wieloagentowe of the HMI

driver's

P cockpit |
i outer-loop feedback controller i
® integracja metod planowania ruchu R e ———— T S
. . . . . - iy i . prm } %ﬁd‘g‘:crmg
i sterowania w petli zamknietej | [extacton —+ n J 7
e :jglomdy c:a?;ﬁr — atan(L @, /v, ) H sat( ) H HMI |other Hﬁi
, mn[igumtion prime-mover .

:L........................................................... ﬁl . from the inner feedback loop
qe - . from the outer feedback loop

® modelowanie i analiza kinematyki

pojazdéw przegubowych

. . .o » —"S?‘. -~ I d
e techniki estymacji stanu target |Feferance
location path

oraz lokalizacji pojazdow

e zastosowania w przemysle, rolnictwie,
transporcie towarowym i publicznym
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® projektowanie i badanie algorytmow
ultraprecyzyjnego sterowania ruchem
w warunkach niepewnosci modelu

® rozwoj technologii dla naziemnych
systemow obserwacji optycznych

e metody przetwarzania danych e P
sensorycznych w celu sledzenia ‘ . vl ’ |
obiektéw gwiazdowych, satelitow,
identyfikacji Smieci kosmicznych
(zastosowania SST)
oraz obiektéw naziemnych
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Miekka robotyka

® projektowanie miekkich
chwytakdw magnetycznych oraz
dedykowanych dla nich systeméw
sterowania

® rozwoj metod sterowania
elektroaktywnych polimeréw
oraz magnetoreologicznych
elastomeréw

® projektowanie podatnych
elementéw wykonawczych
i badanie ich wiasciwosci fizyko-
chemicznych

Wydzial Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki




percepcja otoczenia dla pojazdow
autonomicznych

inteligentny monitoring wizyjny
(automatyczna analiza obrazéw,
systemy termowizyjne itp.)

systemy diagnostyki medycznej
(w tym w okulistyce) oraz biometria

przetwarzanie i poprawa
zrozumiatosci sygnatow mowy

interfejsy cztowiek-maszyna

zastosowania systemow wizyjnych
i technik uczenia maszynowego

Wydzial Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki
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Laboratoria badawcze i aparatura specjalistyczna

® zautomatyzowane obserwatoria — SkyLab (kampus Piotrowo)
oraz nowo otwarte stanowiska Sigma i Pi (kampus Kakolewo)

e systemy lokalizacji 3D Optitrack (3 zestawy, w tym jeden przenosny)

® |aboratorium robotyki mobilnej (zestawy laboratoryjnych robotéw kotowych,
specjalistyczne oprogramowanie TruckSim)

® laboratoria uktadéw sterowania (regulatory przemystowe Yokogawa oraz B&R)

® laboratorium robotyki manipulacyjnej (manipulatory badawcze KUKA LWR 4+
z systemami haptycznymi Omega 7, manipulatory przemystowe KUKA KR6
R900,Fanuc LRMate 200iD/7L, Staubli TX60)

® laboratorium miekkiej robotyki

® |aboratorium multimediow i rejestracji dzwieku (3 kabiny odstuchowe, zrédto
wszechkierunkowe B&K, analizator dzwieku i drgan Svan 912, B&K 4128-C Head
and Torso Simulator HATS, wielokanatowy rejestrator audio X-48 TASCAM,
procesor dzwieku TDT System 3)

® laboratorium zautomatyzowanych pomlaro . ymetrycznych oéwietlenia

meemnego lotnisk (AGL)




Gtédwne projekty zewnetrzne z ostatnich 3 lat

2020-2023: SMARTA4ALL, Selfsustained Cross-Border Customized Cyberphysical System

POLITECHNIKA PUZNANSHA Wydzial Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki @

Experiments for Capacity Building among European Stakeholders, Horyzont 2020 * SMART au.
2025-2027: Interakcja elastomerdéw magnetoreologicznych z materiatami magnetycznymi
w zastosowaniach do miekkiej robotyki, OPUS 27, NCN h

AEROSFERA 2.0. Stanowisko obserwacji, nadzoru i sledzenia obiektéw satelitarnych Politechniki

Poznanskiej (SONSQOS); projekt inwestycyjny realizowany w ramach Osi Priorytetowej 1 .INKUBATOR
y,lnnowacyjna i konkurencyjna gospodarka” dla Dziatania 1.1. ,Wsparcie infrastruktury B+R INNOWACYJNOSCI )
w sektorze nauki” Wielkopolskiego Regionalnego Programu Operacyjnego na lata 2014-2020. e

2019-2023: MDS0O2 (Modularny dynamiczny system obserwacji), Ministerstwo Edukacji i Nauki

2020-2022: Inkubator innowacyjnosci 4.0 (prowadzenie pieciu tematow)
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Pozostate projekty

Interdyscyplinarne granty Rektora Politechniki Poznanskiej:

e 2024-2025: Nowoczesne dwuzadaniowe adsorbenty do zastosowania w ukfadzie wielokanatowy mikrosystem
ultradzwiekowy - optyczna spektrometria emisyjna (lider: Instytut Chemii i Elektrochemii Technicznej, jednostki
wspierajgce: |AR)

e 2023-2024: Rozwdj metod wytwarzania i modelowania zintegrowanych sitownikdw miekkich wykonanych z
wykorzystaniem DEAP oraz MRE (lider: Instytut Informatyki, jednostki wspierajgce: Instytut Technologii i Inzynierii
Chemicznej, IAR)

e 2022-2024: Wyznaczenie punktu pracy podczas wspotspalania nafta lotnicza-wodor w Miniaturowym
Hybrydowym Silniku Lotniczym (MHSL-H2A1), (lider: Instytut Energetyki Cieplnej, jednostki wspierajgce: IAR)

e 2020-2022: Nowoczesne materiaty dla miekkich sitownikéw elektroaktywnych (lider: IAR, partner: Instytut
Technologii i Inzynierii Chemicznej)

Grant NCBIR Lider:

e 2022-2025: INFRAIL, System pomiarowy do identyfikacji intensywnosci zuzywania sie pary kota z szyng
wykorzystujgcy obrazowanie w zakresie Swiatta widzialnego i podczerwonego (lider: Instytut Transportu,

m& jednostki wspierajace: IAR)
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Ustugi badawcze i wspétpraca z firmami

Ustugi badawcze
® 2023: Projekt, wsparcie implementacji i przeprowadzenie analizy jakosci dziatania odpornego ukfadu sterowania
ADRC w obwodzie automatycznego sterowania mechanizmem Ackermanna inteligentnego ciggnika rolniczego

e 2023: Ustuga pozyskania danych obserwacyjnych z sensora Skylab w zakresie do 60 godzin obserwacyjnych wedtug
potrzeb Zamawiajgcego

® 2024: Ustuga rejestracji danych pomiarowych dotyczacych skutecznosci aktywnej kolumny gtosnikowej (Manta
S.A)

Umowy o wspadlnej realizacji badan
® Branza przemystowa: (2023) B&R Automatyka przemystowa sp. z o.0.
® Branza kosmiczna: (2023) Sybilla Technologies sp. z 0.0., (2024) Cillium Engineering sp. z 0.0.

® Branza lotnicza: (2022) Port Lotniczy tawica Poznan sp. z 0.0.

Spotki spin-off - w 2023 r. powotano Sky Robot Factory sp. z 0.0., zajmujacg sie konstruowaniem i realizacjg
specjalizowanych systemow robotyki
Wybrane patenty

e Urzadzenie do pomlarow i sposob po'ml/arow i generowania mapy topograficznej przestrzeni przedsiatkowkowe;j
m&& EIektroakt vny sitownik die ektryczny oraz 4 zgtoszenia patentowe w latach 2022-23




POLITECHNIKA PUZNANSHA Wydzial Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Wspotpraca z firma KUKA

Szkolenia z programowania robotdw dla studentéw Politechniki

Poznanskiej

® 2005 r. - szkolenie pilotazowe Poznar 2005 .

e od 2007 r. - regularne szkolenia, catkowita liczba uczestnikow: 150

Uczestnictwo w Zjazdach Edukacyjno-Technologicznych w Tychach

e 2022,2023i2024: studenci AiR (WARIE) laureatami w ogdlnopolskim
konkursie na najlepszg aplikacje z zastosowaniem robotéw
przemystowych

KUKA ztotym sponsorem przemystowym 13 cji miedzynarodowych
warsztatow Robot Motion Contro 0'24)

AW
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Potencjalne obszary wspoétpracy IAR z otoczeniem gospodarczym

e Badania pilotazowe i transfer nowych technologii do praktyki przemystowej:
O W obszarze uktaddw sterowania odpornego/adaptacyjnego
O w obszarze robotyki mobilnej, manipulacyjnej oraz miekkiej
O W obszarze zautomatyzowanych/inteligentnych $rodkéw transportu (zaktadowego, towarowego, publicznego)
e Modelowanie / identyfikacja procesow dynamicznych do celéw przemystowych
® Zastosowania i rozwdj technologii dla autonomicznych systemdéw obserwacyjnych
e Rozwigzywanie zleconych zagadnien badawczych inspirowanych problemami praktycznymi

e Szkolenia dla pracownikdéw firm w zakresie nowych technologii automatyki i robotyki

e Wspodlne projekty badawczo-rozwojowe w obszarze automatyki, robotyki oraz inteligentnego transportu
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Potencjal i kompetencje
Instytutu Elektrotechniki i Elektroniki Przemysiowej

INSTYTUT ELEKTROTEC |
| ELEKTRONIKI P



ELEKTROTECHNIKI
TEORETYCZNEJ
| STOSOWANEJ

ZAKLAD
MECHATRONIKI | MASZYN
ELEKTRYCZNYCH

rofesorow, 7 doktorow habilitowanych or

SE——
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Wydzial Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

ZAKLAD
ENERGOELEKTRONIKI
| STEROWANIA

ZAKLAD
METROLOGII, ELEKTRONIKI
| TECHNIKI SWIETLNEJ
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ZAKLAD
ELEKTROTECHNIKI
TEORETYCZNEJ

| STOSOWANEJ
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Gtéwne obszary badawcze dotycza:

»= badania i modelowania pracy oraz procesu degradacji akumulatoréw elektrochemicznych i superkondensatorow
stosowanych w pojazdach elektrycznych oraz wspoétpracujgcych z odnawialnymi zrédtami energii elektryczne;j

= zastosowania ewolucyjnych metod optymalizacji wielokryterialnej do ustalenia struktury i parametrow magazynéw
energii (w tym hybrydowych) oraz rozmieszczenia magazyndw w systemie elektroenergetycznym; numeryczna analiza
rozptywu mocy w sieciach elektroenergetycznych

= zagadnien optymalizacji struktury hybrydowych systemoéw zasilania z OZE uwzgledniajgce aspekty energetyczne oraz

ekonomiczne
Wspotpraca naukowo-badawcza z kraj Jowyml (Panstwowy Instytut Maszyn Rolniczych, Politechniki i Uniwersytety) i
zagranicznymi podmiotami (Fraunhofer. e for Factory Operation and Automation — prace nad tadowarkami

dwukierunkowymi
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ENERGOELEKTRONIKI
| STEROWANIA
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Gtowny zakres kompetencji: badanie i projektowanie uktadow energoelektronicznych
oraz przemysfowych uktadow sterowania

Prace ukierunkowane sg na:

= poprawe jakosci zasilania przy wspotpracy sieci energetycznej z odbiornikami wnoszgcymi odksztatcenia
pradow i napiec

= elektryczne uktady napedowe o podwyzszonych wymaganiach w zakresie jakosci zasilania

= przetwarzanie i magazynowanie energii elektrycznej — w tym pochodzacej z tzw. OZE —zasilanie urzadzen
przemystowych oraz uktady energoelektroniczne specjalnego przeznaczenia, m.in. dla medycyny, gornictwa i

sprzetu ptywajacego — generatory energetycznych sygnatéw referencyjnych dla ATE (ATE — Automated Test
Equipment), zasilacze dla medycyny, zasilacze specjalne (np. zminiaturyzowane) oraz urzadzenia typu UPS

eSS

- - GS66516B
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MECHATRONIKI | MASZYN
ELEKTRYCZNYCH




[II0)
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POLITECHNIKA POZNANSKA  3( )

ZAKtAD MECHATRONIKI | MASZYN ELEKTRYCZNYCH

Gtowny obszar badawczy: wdrazanie algorytmow oraz efektywnych metod polowe;j

analizy i syntezy przetwornikdow elektromagnetycznych z uwzglednieniem nieliniowosci obwodu
magnetycznego oraz zjawiska histerezy materiatdw magnetycznych, zjawisk sprzezonych elektromagnetycznych,
ferrohydrodynamicznych, cieplnych

Analiza i synteza nowoczesnych przetwornikow z materiatami inteligentnymi:
e ciecze magnetoreologiczne i ferromagnetyczne
e zcieplng i magnetyczng pamiecig ksztattu
e 0 gigantycznej magnetostrykgcji

e magnetokalorycznymi

Obszary badan:

e wielofazowe magnetoelektryczne maszyny synchroniczne o uzwojeniach skupionych

kcje transformatoréw energetycznych $redniej mocy
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7MiML (23) Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Wyposazenie laboratoriow:

* Profesjonalne programy do analiz zjawisk sprzezonych: Ansys (Multiphisics), Maxwell EM, Inflolytica MagNet, Comsol
Multiphisics, CST Studio Suite jak i rOwniez wtasne oprogramowanie

* Stanowiska laboratoryjne do badan maszyn elektrycznych, przetwornikéw eIektromagnetycznych ANSYS
* Certyfikowane przyrzady i sondy do pomiaru EMC oraz ochrony srodowiskowe;j

CDMSDL
MULTIPHYSICS

Wspétpraca z osrodkami naukowymi: mmmﬂCA L‘

Arras, Lille, Liege, Dortmund, Darmstadt, Hamburg, Kosice, Southampton, Aachen, Helsinki, Maribor, a takze
przemystowymi, tj. UTC, Otis, Mikroma , ASTAT, Solaris Bus & Couch, etc.
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Gtéwny zakres kompetencji obejmuje:

Wydziat Automatyki, Robotyki
i Elektrotechniki

POLITECHNIKA POZNANSKA

Pomiary wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych

Przetwarzanie sygnatow cyfrowych i analogowych, réwniez z wykorzystaniem
algorytmow sztucznej inteligenc;ji

Diagnostyke jakosci energii elektryczne;j

Diagnostyke termowizyjng, w tym badanie i modelowanie uktadéw elektronicznych
Projektowanie analogowych i cyfrowych uktadow elektronicznych

Wirtualne systemy pomiarowe (budowa, konfiguracja i sterowanie)
Programowanie w srodowisku LabVIEW, C++/C#/Python/Matlab
Wyznaczanie niepewnosci pomiaru wielkosci elektrycznych i nieelektrycznych

LabVIEW  python

4 MATLAB # |
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Gtowny zakres kompetencji obejmuje:

* Pomiary oswietlenia drogowego
* Ocene oddziatywania uktadéw iluminacyjnych na bezpieczenstwo w ruchu drogowym
* Diagnostyke systemow bezpieczenstwa na statkach pasazerskich

e Badania efektywnosci swiecenia materiatéw fotoluminescencyjnych

N[ cd/m_ )

29.65

15

10
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 J Narodowe Centrum
GDDKIA | Badan i Rozwoju

Projekt Badawczo-Rozwojowy RID2/0004/2022

Kompleksowy system pozyskiwania, magaz
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Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Laboratorium elektromobilnosci
- Hamownia podwoziowa 4WD o mocy 300 kW z pednig o mocy 90 kW

- tadowarka DC o mocy 75 kW, 2xACx22 kW
- Kamera akustyczna
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Potencjat i kompetencje Instytutu Matematyki
Struktura Instytutu Matematyki:

e Zaktad Matematyki Stosowanej

e Zaktad Matematyki Teoretycznej

Nauczyciele akademiccy (46 pracownikow):

m Pracownicy badawczo-dydaktyczni Pracownicy dydaktyczni

Profesor 3 prof.

profesor uczelni 2 dr hab.

Adiunkt 2 dr hab. 11 dr 19 dr

Asystent 1dr 2 mgr 1dr 5 mgr

Razem 21 25 » - :
= —
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Potencjat w zakresie hadan naukowych:

 Matematyka teoretyczna:

e analiza funkcjonalna i harmoniczna (teoria przestrzeni Banacha i operatoréw liniowych)
» statystyka matematyczna (estymacja i testowanie hipotez dla danych wielowymiarowych)

* fizyka matematyczna (rachunek wariacyjny, geometria rézniczkowa)

 Matematyka stosowana:

* modelowanie matematyczne, numeryczne i stochastyczne w zakresie inzynierii mechanicznej i
chemicznej (m. in. z wykorzystaniem réwnan rozniczkowych oraz catkowych)

* badania na potrzeby wspomagania automatycznego monitorowania stanu obiektow
technicznych, niezawodnosci, gotowosci, degradacji, obstugiwania i bezpieczenstwa systemow
technicznych

e stosowanie narzedzi matematycM(m in. MES) i statystycznych do opisu i analiz zagadnien
technlcznych rzyrodniczych oraz medycznych




Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

s POLITECHNIKA POZNANSKA

Oferta Instytutu Matematyki dia gospodarki:

* Analiza i wizualizacja danych wielowymiarowych wspomagana komputerowo (Python,
MatLab, R)

* Analizy statystyczne (MANOVA, MREG, PCA, analiza klasyfikacyjna i dyskryminacyjna)

e Zastosowanie modelowania matematycznego i numerycznego w uczeniu maszynowym
oraz analizie danych w czasie rzeczywistym

* Badania niezawodnosciowe ztozonych obiektéw technicznych

e Symulacja zjawisk dynamicznych w inzynierii, np. wibracji mechanicznych, przeptywow
cieczy, procesow cieplnych

e Zastosowanie pakietow obliczeniowych do rozwigzywania uktadow rownan rozniczkowych
opisujgcych zjawiska fizyczne

=
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Oferta Instytutu Matematyki dia potencjainych pracodawcow:

Absolwenci kierunkow MwT oraz MNT posiadajg umiejetnosci interdyscyplinarne na
styku matematyki i nauk technicznych z obszaru automatyki, robotyki i elektrotechniki:

* potrafig zastosowa¢ nowoczesne technologie, w tym zaawansowane techniki informacyjno-
komunikacyjne, do rozwigzywania problemoéw matematycznych oraz inzynieryjno-technicznych

* potrafig zastosowaC narzedzia matematyczne do wspomagania i rozwoju nowoczesnych
technologii wykorzystywanych w naukach inzynieryjno-technicznych

* potrafig sformutowac problem inzynierski, dokonac¢ wstepnej analizy ekonomicznej, planowac i
przeprowadzac¢ badania lub eksperymenty, rowniez w warunkach nieprzewidywalnych, w tym
pomiary i symulacje komputerowe

. potraflq wyprowadzac wn|osk| stWZaréwno metody analityczne jak i doswiadczalne, a takze




POLITECHNIKA PUZNANSHA Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Oferta Instytutu Matematyki dia potencjainych pracodawcow — atuty ahsolwentow:

* solidne podstawy teoretyczne i interdyscyplinarne przygotowanie absolwentéw do pracy

e praktyczne doswiadczenie w stosowaniu matematyki i technologii w realnych projektach
inzynieryjnych

* umiejetnosc¢ pracy zespotowej w sSrodowisku technologicznym
* praca z nowoczesnymi technologiami
* umiejetnosc tworzenie zaawansowanych modeli i symulacji

e kreatywnos¢ w rozwigzywaniu problemoéw
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Potencjal i kompetencje Instytutu Rohotyki i Inteligencji Maszynowej
Struktura IRIM:

= Zaktad Robotyki

= Zaktad Sterowania i Elektroniki Przemystowej

= Zaktad Automatyki i Optymalizacji

Sktad osobowy

. 10 pracownikéw samodzielnych (w tym 2 profesordw tytularnych i 6 profesoréw PP)

. 1 adiunkt badawczy, 6 adiunktéw badawczo-dydaktycznych i 8 adiunktéw dydaktycznych
. 17 pracownikéw dydaktycznych

. 7 asystentow badawczo-dydaktycznych
. Pracownicy administracyjni (3) oraz tecf'n/nj.ezni (5)
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Instytut Rohotyki i Inteligencji Maszynowej
Prace badawcze:

e autonomiczne roboty mobilne — percepcja otoczenia, nawigacja
i planowanie ruchu

* rozwodj metod optymalizacji i inteligentnych metod sterowania m. in.
z zastosowaniem w bezzatogowych statkach powietrznych

e algorytmy uczenia maszynowego oraz metody sztucznej inteligenc;ji,

* autonomiczne manipulacje obiektami elastycznymi
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Instytut Rohotyki i Inteligencji Maszynowej
Prace badawcze:

e sterowanie napedami elektrycznymi robotow i pojazdow

* zastosowanie technik uczenia maszynowego do
wykrywania, lokalizowania i przewidywania uszkodzen

nnnnnnn
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Wydziat Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Instytut Rohotyki i Inteligencji Maszynowej
Oferta stanowisk badawczych:

* roboty przemystowe i kooperacyjne

e autonomiczne roboty mobilne
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Instytut Rohotyki i Inteligencji Maszynowej
Oferta stanowisk badawczych:

» Szeroka gama bezzatogowych statkdw powietrznych i sensoréw do
obrazowania wielospektralnego dla roznych aplikacji — [peten katalog online]

e
s
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* Narzedzia analityczne dla aplikacji rolnictwa, lesnictwa precyzyjnego,
zarzadzania kryzysowego, bezpieczenstwa i innych
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https://docs.google.com/document/d/1hgn8JmNfeYG6i2jJsHSpYDl5r7OtW7g8e9jVTNt6Xq0/edit?usp=sharing
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Instytut Rohotyki i Inteligencji Maszynowej
Zrealizowane projekty badawcze i aplikacyjne:

* subTerranean Haptic InvestiGator (THING) - Horyzont 2020 - budowa systemu percepgji i sterowania robotem kroczacym do zadar
inspekcyjnych w kopalniach podziemnych, kanatach

* Robotic tEchnologies for the Manipulation of cOmplex DeformablE Linear objects (REMODEL) - Horyzont 2020 -
operowanie obiektami miekkimi, elastycznymi z wykorzystaniem robotéw

e Zaawansowany system wsparcia precyzyjnych manewrow dla kierowcow autobusdéw miejskich
jednosegmentowych [ przegu bowych — NCBIR - opracowanie i przetestowanie zaawansowanego systemu wsparcia manewréw dla
wybranych zadan ruchu pojazdéw autobusowych

* Robotyzacja procesu zwiekszania jakosci materiatu siewnego konopi wtéknistej — NCBIR - opracowanie inteligentnego
robota rolniczego zwiekszajgcego jakosé materiatu siewnego konopi widkniste;j

* Opracowanie i implementacja nowych metod lokalizacji, budowy mapy oraz planowania ruchu z uzyciem
czujnikdw RGB-D w zrobotyzowanych systemach elastycznej produkcji — NCBIR - opracowanie nowych metod percepcji

wykorzystujgcych czujniki 3D, umozliwiajgcych elastyczng prace robota manipulacyjnego w przemysle wytwoérczym

* Nowatorski system lokalizacji wozkdw samojezdnych AGV z wykorzystaniem skanerow laserowych 3D — NCBiR -
stworzenie demonstratora algorytmoéw lokalizacji Wamojezdnych AGV korzystajgcych ze skaneréw laserowych 3D

* Percepcja robotow z wykorzystaniem gtebokich sieci neuronowych — NCN Sonata - celem projektu jest udowodnienie, ze
robot jest w i i &3] at wiasciwosci obiektow na podstawie ograniczonej liczby obrazéw RGB-D
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Instytut Rohotyki i Inteligencji Maszynowej
Zrealizowane projekty badawcze i aplikacyjne:

ProRoc - Products of experts for robotic manipulation, NCN POLONEZ BIS 2021/43/P/ST6/01921 — nowe
metody syntezy chwytu w manipulacji obiektami, szczegdlnie dla chwytakéw/dtoni niedosterowanych.

Cognition - distributed data processing system for lunar activities (EISI_1-2022-00375) — przetwarzanie
danych za pomocga sprzetowo akcelerowanych, szybkich i energooszczednych modutow gtebokich sieci
neuronowych do przetwarzania obrazéw dla tazika lunarnego z petng integracjg w systemie ROS2 (projekt
Europejskiej Agencji Kosmicznej)

Call for Polish activities to fly on ISS (AO-2023-Poland) — system poktadowej nawigacji wizyjnej umozliwiajgcy
samolokalizacje i budowe mapy z mozliwoscig uruchomienia na komputerze przeznaczonym do zastosowan
kosmicznych, testowany na Miedzynarodowej Stacji Kosmicznej (projekt Europejskiej Agencji Kosmicznej)

AEROSFERA 2.0. Obrazowanie powierzchni Ziemi (OPZ) — budowa i zakup infrastruktury badawczo —
rozwojowej umozliwiajgcej prowadzenie obserwacji lotniczych i satelitarnych w celu zwiekszenia potencjatu
badawczego Politechniki Poznanskiej w innowacyjnych obszarach badawczych (projekt finansowany z WRPO)
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Instytut Rohotyki i Inteligencji Maszynowej
Ustugi badawcze realizowane na rzecz podmiotow zewnetrznych:

Wybor modelu, przygotowanie oraz wyuczenie wielowarstwowej, konwolucyjnej sieci neuronowej, realizujgce;j
zadanie detekcji bdjek w obrazach

Opracowanie systemu awioniki poktadowej wielowirnikowej platformy latajgcej z podsystemem nawigacji wizyjnej

Scadvance (SCAda ADVANCE) — opracowanie metod i rozwigzan zwiekszajgcych bezpieczenstwo sieci przemystowej
dla firm sektora elektroenergetycznego; zakres PP - opracowanie konstrukcji sondy interfejséw przemystowych
tzw. sondy SCADA



POLITECHNIKA PUZNANSHA Wydzial Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki

Dziekuje za uwage
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Spotkanie Rady Interesariuszy Zewnetrznych
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Politechniki Poznanskiej

4. Dyskusja
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5. Wolne gtosy i wnioski

_ Poinar’i, 21 stycznia 2025 .
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5\ ’ Rada Interesariuszy Zewnetrznych
POLITECHNIKA POZNANSKA Wydziatu Automatyki, Robotyki i Elektrotechniki @

Aktualnosci i informacje dotyczgce Rady Interesariuszy Zewnetrznych WARIE,

prezentacje Wydziatu i Firm wspoétpracujgcych, jak i formularz kontaktowy
zamieszczone s3g ha stronie internetowe;:

https://creef.put.poznan.pl/ (zaktadka BADANIA | BIZNES)



https://creef.put.poznan.pl/

