POLITECHNIKA POZNANSKA
WYDZIAL AUTOMATYKI,
ROBOTYKI | ELEKTROTECHNIKI
ul. Piotrowo 3a, 60-965 Poznan
tel. 61-665-2509

Uchwala nr 21/2020-2021
Rady dyscypliny automatyka, elektronika i elektrotechnika
z dnia 23 czerwca 2021 r.
w przedmiocie nadania stopnia naukowego doktora nauk inzynieryjno-technicznych,
w dyscyplinie automatyka, elektronika i elektrotechnika
mgr. inz. Krzysztofowi Lakomemu
oraz wyroznienia rozprawy doktorskiej dr. inz. Krzysztofa ¥.akomego

Na podstawie:

art. 14 ust. 2 pkt 5 i art. 15 ust. 1 Ustawy z dnia 14 marca 2003 r. o stopniach naukowych i tytule
naukowym oraz o stopniach i tytule w zakresie sztuki (Dz. U. z 2017 r. poz.1789), Rozporzadzenia
MNiISW z dnia 19 stycznia 2018 r. w sprawie szczegdtowego trybu i warunkéw przeprowadzania
czynnosci w przewodzie doktorskim, w postepowaniu habilitacyjnym oraz w postgpowaniu o nadanie
tytutu profesora (Dz.U. z 2018, poz. 261) oraz w zwigzku z art. 179 Ustawy z dnia 3 lipca 2018 r. Przepisy
wprowadzajace ustawe¢ — Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. z 2018 r. poz. 1669 ze zm.),
art. 101 Ustawy z dnia 16 kwietnia 2020 r. o szczegélnych instrumentach wsparcia w zwigzku
z rozprzestrzenianiem si¢ wirusa SARS-CoV-2 (Dz.U. z 2020, poz. 695 z p6zn. zm.)

Rada dyscypliny automatyka, elektronika i elektrotechnika Politechniki Poznanskiej uchwala, co nastgpuje:
§1

W wyniku glosowania tajnego Rada dyscypliny automatyka, elektronika i elektrotechnika Politechniki
Poznanskiej nadaje mgr. inz. Krzysztofowi L.akomemu stopiefi naukowy doktora nauk inzynieryjno-
technicznych w dyscyplinie naukowej: automatyka, elektronika i elektrotechnika.

Wyniki glosowania:

1. Liczba uprawnionych .......... 31
2. Liczba glosujacych ................. 27
3. Glosow pozytywnych ......... 27
4. Gloséw negatywnych .......... 0
5. Wstrzymujacych sig ............ 0
§2

W wyniku gltosowania tajnego Rada dyscypliny automatyka, elektronika i elektrotechnika Politechniki
Poznanskiej postanawia wyrozni¢ rozprawe doktorska dr. inz. Krzysztofa L.akomego zatytutlowang
., Kaskadowe ukilady sterowania odpornego ze sprz¢zemiem od wyjscia dla robotow mobilnych
w zadaniach ruchu przestrzennego. podejscie VFO-ADR”.

Wyniki glosowania:

1. Liczba uprawnionych .......... 31
2. Liczba glosujacych ................. 27
3. Glosow pozytywnych ......... 25
4. Glosow negatywnych .......... 0

5. Wstrzymujacych sig ............ 2



Uchwala wchodzi w zycie z dniem podjecia.

§3

PRZEWODNICZACY RADY DYSCYPLINY
Automatyka, Elektronika i Elektrotechnika

St
prof. dr hab:inz. Woj?iech Szelgg



