
WYDZIAŁ AUTOMATYKI, ROBOTYKI I ELEKTROTECHNIKI TYGODNIOWY ROZKŁAD ZAJĘĆ

r. ak. 2022/23 - semestr LETNI

 17.02.2022 / aktualizacja 09.03.2023

L-1 L-2 L-1 L-2 L-1 L-2
08:00 TYDZIEŃ przedmiot PNiMPRA -lab NTS -lab PUCiPS -lab

prowadzący R. Staszak M. Nowicki T. Marciniak
NIEPARZYSTY sala CM-321 411 CM-229

TYDZIEŃ przedmiot PNiMPRA -lab PUCiPS -lab NTS -lab
prowadzący R. Staszak T. Marciniak M. Nowicki

09:30 PARZYSTY sala CM-321 CM-229 411
09:45 TYDZIEŃ przedmiot WZUM -lab PNiMPRA -lab

prowadzący K. Młodzikowski R. Staszak
NIEPARZYSTY sala CM-317 CM-321

TYDZIEŃ przedmiot WZUM -lab PNiMPRA -lab
prowadzący K. Młodzikowski R. Staszak

11:15 PARZYSTY sala CM-317 CM-321
11:45 TYDZIEŃ przedmiot TMiC -lab

prowadzący P. Siwek T. Marciniak P. Pawłowski
NIEPARZYSTY sala CM-323

TYDZIEŃ przedmiot TMiC -lab
prowadzący P. Siwek T. Marciniak P. Pawłowski

13:15 PARZYSTY sala CM-323
13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący B. Krysiak W. Kowalczyk
15:00 PARZYSTY sala

15:10 TYDZIEŃ przedmiot WZUM -lab
prowadzący M. Fularz P. Bartkowiak W. Kowalczyk

NIEPARZYSTY sala CM-317
TYDZIEŃ przedmiot WZUM -lab

prowadzący M. Fularz P. Bartkowiak W. Kowalczyk
16:40 PARZYSTY sala CM-317

16:50 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

08:00 TYDZIEŃ przedmiot MiAPR -lab SW -lab
prowadzący B. Kulecki M. Fularz

NIEPARZYSTY sala CM-321 CM-317
TYDZIEŃ przedmiot MiAPR -lab SW -lab

prowadzący B. Kulecki M. Fularz
09:30 PARZYSTY sala CM-321 CM-317

09:45 TYDZIEŃ przedmiot NwPMUiR -lab TMiC -lab SW -lab MiAPR -lab
prowadzący B. Fabiański P. Siwek M. Fularz B. Kulecki

NIEPARZYSTY sala H-21C/3 CM-323 CM-317 CM-321
TYDZIEŃ przedmiot NwPMUiR -lab TMiC -lab SW -lab MiAPR -lab

prowadzący B. Fabiański P. Siwek M. Fularz B. Kulecki
11:15 PARZYSTY sala H-21C/3 CM-323 CM-317 CM-321

11:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala 117 117x 119
TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

13:15 PARZYSTY sala 117 117x 119
13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala 117 117x 119
TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala 117 117x 119
15:10 TYDZIEŃ przedmiot AT -lab ISW -lab

prowadzący A. Meyer A. Konieczka
NIEPARZYSTY sala CM-228 CM-227

TYDZIEŃ przedmiot AT -lab
prowadzący A. Meyer

16:40 PARZYSTY sala CM-228
16:50 TYDZIEŃ przedmiot WPwAP -lab ISW -lab AT -lab

prowadzący K. Urbański A. Konieczka A. Meyer
NIEPARZYSTY sala 732 CM-227 CM-228

TYDZIEŃ przedmiot WPwAP -lab AT -lab
prowadzący K. Urbański A. Meyer

18:20 PARZYSTY sala 732 CM-228
18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący A. Meyer S. Drgas
NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący A. Meyer S. Drgas
09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot Syst. Bezczujnikowe NwPMUiR -lab
prowadzący D. Janiszewski B. Fabiański

NIEPARZYSTY sala 732 H-21C/3
TYDZIEŃ przedmiot Syst. Bezczujnikowe NwPMUiR -lab

prowadzący D. Janiszewski B. Fabiański
11:15 PARZYSTY sala 732 H-21C/3

11:45 TYDZIEŃ przedmiot MIMwA -lab Syst. Bezczujnikowe
prowadzący A. Wójcik D. Janiszewski

NIEPARZYSTY sala CM-323 732
TYDZIEŃ przedmiot MIMwA -lab Syst. Bezczujnikowe

prowadzący A. Wójcik D. Janiszewski
13:15 PARZYSTY sala CM-323 732

13:30 TYDZIEŃ przedmiot MIMwA -lab
prowadzący A. Wójcik A. Dąbrowski P. Pawłowski

NIEPARZYSTY sala CM-323
TYDZIEŃ przedmiot MIMwA -lab

prowadzący A. Wójcik A. Dąbrowski P. Pawłowski
15:00 PARZYSTY sala CM-323

15:10 TYDZIEŃ przedmiot SIwR -lab NSwR -lab
prowadzący J. Piasek K. Ćwian, T. Nowak

NIEPARZYSTY sala CM-320 CM-321
TYDZIEŃ przedmiot SIwR -lab NSwR -lab

prowadzący J. Piasek K. Ćwian, T. Nowak
16:40 PARZYSTY sala CM-320 CM-321

16:50 TYDZIEŃ przedmiot NSwR -lab SIwR -lab
prowadzący K. Ćwian, T. Nowak J. Piasek

NIEPARZYSTY sala CM-321 CM-320
TYDZIEŃ przedmiot NSwR -lab SIwR -lab

prowadzący K. Ćwian, T. Nowak J. Piasek
18:20 PARZYSTY sala CM-321 CM-320

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala
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Automatyka i robotyka  - studia stacjonarne II stopnia

Systemy wizyjne Przetwarzanie obrazów i systemy wizyjne Programowalne ukł. cyfrowe
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B. Krysiak
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Automatyka i robotyka  - studia stacjonarne II stopnia

L-1
08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot PA -lab POiSA -lab
prowadzący J. Balcerek A. Konieczka

NIEPARZYSTY sala CM-229 CM-227
TYDZIEŃ przedmiot IC-R -lab POiSA -lab

prowadzący J. Balcerek A. Konieczka
11:15 PARZYSTY sala CM-229 CM-227

11:45 TYDZIEŃ przedmiot WPwAP -lab POiSA -lab PA -lab
prowadzący K. Urbański A. Konieczka J. Balcerek

NIEPARZYSTY sala 732 CM-227 CM-229
TYDZIEŃ przedmiot WPwAP -lab POiSA -lab IC-R -lab

prowadzący K. Urbański A. Konieczka J. Balcerek
13:15 PARZYSTY sala 732 CM-227 CM-229

13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala

15:10 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

16:40 PARZYSTY sala

16:50 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

11:15 PARZYSTY sala

11:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

13:15 PARZYSTY sala

13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala

15:10 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

16:40 PARZYSTY sala

16:50 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala
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