
WYDZIAŁ AUTOMATYKI, ROBOTYKI I ELEKTROTECHNIKI TYGODNIOWY ROZKŁAD ZAJĘĆ

r. ak. 2022/23 - semestr LETNI

 17.02.2022 / aktualizacja 20.02.2023

08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

11:15 PARZYSTY sala

11:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

13:15 PARZYSTY sala

13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala

15:10 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

16:40 PARZYSTY sala

16:50 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

11:15 PARZYSTY sala

11:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

13:15 PARZYSTY sala

13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala

15:10 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

16:40 PARZYSTY sala

16:50 TYDZIEŃ przedmiot SCR -lab* SCR -lab**
prowadzący P. Aszkowski P. Aszkowski.

NIEPARZYSTY sala CM-317 CM-317.
TYDZIEŃ przedmiot SCR -lab* SCR -lab**

prowadzący P. Aszkowski P. Aszkowski.
18:20 PARZYSTY sala CM-317 CM-317.

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala
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Automatyka i robotyka  - studia stacjonarne I stopnia

PO 8: AM -lab PO 8: AM -lab
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L-5 L-6 L-7 L-8 L-9 L-10 PRL-1 L-2 L-3 L-4

PO 8: AM -lab PO 8: AM -lab

A. Turkot J. Pochmara
113X 538

J. Pochmara
B

PO 6: Zastosowania sterowników przemysłowych

2

538
A. Turkot J. Pochmara

113X

D. Janiszewski
PO6: Reprogramowalne układy elektroniczne w sterowaniu

B
J. Majchrzak

3

PO 8: Systemy rozproszone automatyki
B

P. Sauer
PO 7: Serwonapędy w automatyce

SCR -lab* PO 7: AUN -lab PO 7: SwA -lab IS -lab PO 8: SysRAPO 9:PRiPZ -lab PO 9: AwBI -lab SCR -lab**
B

K. Kolanowski. K. Kolanowski K. Nowopolski T. Jedwabny J. Michalski J. MajchrzakR. Bączyk P. Siwek

4
SCR -lab* PO 7: AUN -lab PO 7: SwA -lab IS -lab PO 8: SysRAPO 9:PRiPZ -lab PO 9: AwBI -lab SCR -lab**

538 . 538 H-21C/3 112 109 427A8/2 CM-323

109 427A8/2 CM-323
K. Nowopolski T. Jedwabny J. Michalski J. MajchrzakR. Bączyk P. Siwek K. Kolanowski. K. Kolanowski

PO 9: AwBI -lab

5

K. Nowopolski R. Bączyk
Proj. Przej. PO 7: AUN -lab PO 9:PRiPZ -lab

538 . 538 H-21C/3 112

Proj. Przej. PO 7: AUN -lab PO 9:PRiPZ -lab PO 9: AwBI -lab

P. Siwek
312 H-21C/3 A8/2 CM-323

IS -lab

6

P. Siwek J. Michalski

Proj. Przej. PO 9: AwBI -lab

R. Bączyk P. Siwek
312 H-21C/3 A8/2 CM-323

K. Nowopolski

IS -lab
P. Siwek J. Michalski

Proj. Przej. PO 9: AwBI -lab

312 CM-323 109

109
PO 8: AM -lab

7

J. Pochmara
538

PO 8: AM -lab

J. Pochmara

312 CM-323

PO 6: RUEwS -lab PO 8: SysRA PO 9:PRiPZ -lab
1

D. Janiszewski J. Majchrzak R. Bączyk

538

W
  T

  O
  R

  E
  K

PO 6: RUEwS -lab PO 8: SysRA PO 9:PRiPZ -lab

732 427 A8/2

PO 8: AM -lab PO 9:PRiPZ -lab PO 6: RUEwS -lab

113X A8/2 732

113X

PO 6: ZSP -lab
732 427 A8/2

D. Janiszewski J. Majchrzak R. Bączyk

D. Janiszewski J. Pochmara

PO 8: AM -lab PO 9:PRiPZ -lab PO 6: RUEwS -lab PO 6: ZSP -lab

B

5382

A. Turkot R. Bączyk

A. Turkot R. Bączyk D. Janiszewski J. Pochmara

Identyfikacja systemów / I połowa semestru

J. Warczyński

B
Systemy czasu rzeczywistego3

J. Warczyński

538
Systemy czasu rzeczywistego

5

Proj. Przej. IS -lab

M. Michałek
B

Identyfikacja systemów / I połowa semestru

M. Michałek
B

4

A8/2 732

312 411
M. Michałek

Proj. Przej. IS -lab
312 411

M. Michałek

7

312

312
Proj. Przej.

Proj. Przej.

6
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Automatyka i robotyka  - studia stacjonarne I stopnia

L-5 L-6 L-7 L-8 L-9 L-10 PRL-1 L-2 L-3 L-4
08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

11:15 PARZYSTY sala

11:45 TYDZIEŃ przedmiot SCR -lab* SCR -lab**
prowadzący P. Kaczmarek P. Kaczmarek.

NIEPARZYSTY sala CM-320 CM-320.
TYDZIEŃ przedmiot SCR -lab* SCR -lab**

prowadzący P. Kaczmarek P. Kaczmarek.
13:15 PARZYSTY sala CM-320 CM-320.

13:30 TYDZIEŃ przedmiot SCR -lab* SCR -lab** SCR -lab** SCR -lab*
prowadzący P. Kaczmarek J. Pochmara. P. Kaczmarek. J. Pochmara

NIEPARZYSTY sala CM-320 538 . CM-320. 538
TYDZIEŃ przedmiot SCR -lab* SCR -lab** SCR -lab** SCR -lab*

prowadzący P. Kaczmarek J. Pochmara. P. Kaczmarek. J. Pochmara
15:00 PARZYSTY sala CM-320 538 . CM-320. 538

15:10 TYDZIEŃ przedmiot SCR -lab* SCR -lab** SCR -lab** SCR -lab*
prowadzący P. Kaczmarek J. Pochmara. P. Kaczmarek. J. Pochmara

NIEPARZYSTY sala CM-317 538 . CM-317. 538
TYDZIEŃ przedmiot SCR -lab* SCR -lab** SCR -lab** SCR -lab*

prowadzący P. Kaczmarek J. Pochmara. P. Kaczmarek. J. Pochmara
16:40 PARZYSTY sala CM-317 538 . CM-317. 538

16:50 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

11:15 PARZYSTY sala

11:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

13:15 PARZYSTY sala

13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala

15:10 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

16:40 PARZYSTY sala

16:50 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

Ś 
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  A

PO 9: Automatyka w budynkach inteligentnych

C

P. Drapikowski

C
PO 9: Programowanie robotów i planowanie zadań2

J. Bernat
PO 8: Aplikacje mobilne

T. Pajchrowski
C

PO 7: Automatyka układów napędowych1

T. Pajchrowski

109 H-21C/3
IS -lab PO 7: AUN -lab

3

M. Kołodziejczak B. Wicher

C
IS -lab PO 7: AUN -lab

H-21C/3
PO 8: AM -lab IS -lab PO 6: RUEwS -lab PO 7: AUN -lab IS -lab

M. Kołodziejczak B. Wicher
109

732 H-21C/3 413113X 1094

J. Bernat M. Kołodziejczak D. Janiszewski B. Wicher M. Szymkowiak

IS -lab Proj. Przej.
113X 109 732 H-21C/3 413

M. Szymkowiak
IS -lab

J. Bernat M. Kołodziejczak D. Janiszewski B. Wicher

PO 8: AM -lab IS -lab PO 6: RUEwS -lab PO 7: AUN -lab

109 312
M. Kołodziejczak P. Kardyś

109 312
5

M. Kołodziejczak P. Kardyś

IS -lab Proj. Przej.

CM-317 CM-317. 312
PO 8: AM -lab SCR -lab* SCR -lab** Proj. Przej.

PO 8: AM -lab SCR -lab* SCR -lab** Proj. Przej.

J. Pochmara P. Kaczmarek P. Kaczmarek. P. Kardyś
538

1

IS -lab

C
  Z

  W
  A

  R
  T

  E
  K

 

2

7

J. Pochmara P. Kaczmarek P. Kaczmarek. P. Kardyś
538 CM-317 CM-317. 312

6

P. Sauer A. Meyer K. Kolanowski. K. KolanowskiM. Drążkowska
PO 7: SwA -lab Proj. Przej. SCR -lab** SCR -lab*

SCR -lab** SCR -lab*IS -lab PO 7: SwA -lab Proj. Przej.
312 538 . 538411 112

538 . 538411 112 312
K. Kolanowski. K. KolanowskiM. Drążkowska P. Sauer A. Meyer

K. Kolanowski. K. Kolanowski A. Meyer M. DrążkowskaP. Sauer
PO 7: SwA -lab SCR -lab** SCR -lab* Proj. Przej. IS -lab

PO 7: SwA -lab SCR -lab** SCR -lab* Proj. Przej. IS -lab
112 538 . 538 312 411

3

PO 6: ZSP -lab
538 312 411112 538 .

P. Sauer K. Kolanowski. K. Kolanowski A. Meyer M. Drążkowska

538 411 424Y
K. Kolanowski M. Drążkowska P. Sauer

IS -lab Proj. Przej.

411 424Y538
P. SauerK. Kolanowski M. Drążkowska

PO 6: ZSP -lab IS -lab Proj. Przej.

P. SauerT. Jedwabny K. Kolanowski

Proj. Przej.

4

PO 7: SwA -lab PO 6: ZSP -lab

T. Jedwabny K. Kolanowski P. Sauer
PO 7: SwA -lab PO 6: ZSP -lab Proj. Przej.

112 538 424Y

7

6

5

538 424Y112
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Automatyka i robotyka  - studia stacjonarne I stopnia

L-5 L-6 L-7 L-8 L-9 L-10 PRL-1 L-2 L-3 L-4
08:00 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

09:30 PARZYSTY sala

09:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

11:15 PARZYSTY sala

11:45 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

13:15 PARZYSTY sala

13:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

15:00 PARZYSTY sala

15:10 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

16:40 PARZYSTY sala

16:50 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

18:20 PARZYSTY sala

18:30 TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

NIEPARZYSTY sala

TYDZIEŃ przedmiot

prowadzący

20:00 PARZYSTY sala

Systemy czasu rzeczywistego - laboratorium
* zajęcia w pierwszej połowie semestru
** zajęcia w drugiej połowie semestru

P
  I

  Ą
  T

  E
  K

1

P. Siwek B. Fabiański K. Kolanowski D. Janiszewski
PO 9: AwBI -lab PO 7: AUN -lab Proj. Przej. PO 6: ZSP -lab PO 6: RUEwS -lab

PO 9: AwBI -lab PO 7: AUN -lab Proj. Przej. PO 6: ZSP -lab PO 6: RUEwS -lab
CM-323 H-21C/3 312 538 732

2

PO 6: ZSP -lab PO 9: AwBI -lab
CM-323 H-21C/3 312 538 732
P. Siwek B. Fabiański K. Kolanowski D. Janiszewski

M. Kowalski D. Janiszewski B. FabiańskiK. Kolanowski P. Siwek
Proj. Przej. PO 8: SysRA PO 6: RUEwS -lab PO 7: AUN -lab

PO 6: RUEwS -lab PO 7: AUN -labPO 6: ZSP -lab PO 9: AwBI -lab Proj. Przej. PO 8: SysRA
427 732 H-21C/3538 CM-323 312

PO 8: SysRA
538 CM-323 312 427 732 H-21C/3

B. FabiańskiK. Kolanowski P. Siwek M. Kowalski D. Janiszewski

6

7

5

4

427

PO 8: SysRA
M. Kowalski

M. Kowalski
427

3


