WYDZIAt AUTOMATYKI, ROBOTYKI | ELEKTROTECHNIKI

SEMESTRALNY ROZKtAD ZAJEC

29.09.2023 /aktualizacja 09.10.2023

r. ak. 2023/24, semestr zimowy stronalz1l
Automatyka i robotyka - studia niestacjonarne | stopnia
rok Ill, semestr 5
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12
7 paz 14 paz 21 paz 4lis 18 lis 251is 2gru 9 gru 16 gru 13 sty 20 sty 27 sty
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 [ 2 1] 2 1 2 1 [ 2 1 2 1 2 1 [ 2 1 [ 2 1 2 1 2 1 2 1] 2
08:00 |1 PLC 1 PLC MiMT-L 1| PLC/PS-L| MiSR-L |1 EiUA 1 PLC MiSR-L. 1| PO3:UEU-L 1 EiUA
09:30 L-022 L-022 H-21C/3 516x H-21C/3 426 L-022 L-022 CM-317 CM-226 L-022
09:45 |2 PLC 2 PLC PLC/PS-L | MiMT-L MiMT 2| PLC/PS-L| MiSRL |2 EiUA 2 PLC MiSR-L | PLC/MN-L |2[PO3:UEU-L 2| EUAL PLC/PS-L
11:15 L-022 L-022 H-21C/3 516x L-022 H-21C/3 426 L-022 L-022 CcM-317 427 CcM-226 A8/3 H-21C/3
11:30 |3 EiUA 3 MiSR MiMT-L | PLC/PS-L MiSR 3| MiSR-L | PLC/PS-L 3| MiSR-L 3| EiUA-L | PLC/MN-L PLC/MN-L| MiSRL (3 PO3:UEU-L (3 EiUA-L
13:00 L-022 L-022 516x H-21C/3 L-022 426 H-21C/3 426 A8/3 427 427 CM-317 CM-226 A8/3
13:30 |4 EiUA 4 MiSR MiMT-L MiSR 4| MiSR-L | PLC/PS-L |4 MiSR-C 4| EIUA-L | PLC/MN-L MiSR-L (4 PO3:UEU-L (4 PLC
15:00 L-022 L-022 516x L-022 426 H-21C/3 L-022 A8/3 427 CM-317 CM-226 L-022
15:10 |5 MiMT 5 PO3:UEU EiUA EiUA 5| MiSR-L 5 MiSR-L |5 PLC/MN-L [ EiUA-L MiSR-C 5 MiSR-C 5 MiSR-L | PLC/MN-L
16:40 L-022 L-022 L-022 L-022 426 426 427 A8/3 L-022 L-022 CcM-317 427
16:50 |6 MiMT 6 PO3:UEU EiUA EiUA 6 6 MiSR-L |6 PLC/MN-L | EiUA-L MiSR-C 6 6| PLC/MN-L | MiSR-L
18:20 L-022 L-022 L-022 L-022 426 427 A8/3 L-022 427 CM-317
1830 |7 7 7 7 7 7 7
20:00
8 paz 15 paz 22 paz Slis 19 lis 26 lis 3 gru 10 gru 17 gru 14 sty 21 sty 28 sty
08:00 |1 MiSR 1 MiSR PLC 1 MiMT-L |1 1 MiMT-L 1 1
09:30 311 L-022 309 516x 516x
09:45 |2 MiSR 2 MiSR PLC 2 MiMT-L |2 2 MiMT-L 2 MiSR-L |2 MiMT-L
11:15 311 L-022 309 516x 516x CM-317 516x
11:30 |3 MimMT-L | 3| PO3:UEU-L EiUA-L 3| MiMT-L 3| EUAL [ PO3:UEU-L|[3| MiMT-L EiUA-L |PO3:UEU-L 3| MisR-L 3| mMiMT-L
13:00 516x CM-226 A8/3 516x A8/3 CM-226 516x A8/3 CM-226 CcM-317 516x
13:30 |4 MiMT-L | 4| PO3:UEU-L| MiSR-L EiUAL 4| MiMT-L 4| EUAL [ PO3:UEU-L|4| MIiMT-L EiUA-L |PO3:UEU-L 4 4| PO3:UEU-L
15:00 516x CM-226 426 A8/3 516x A8/3 CM-226 516x A8/3 CM-226 CM-226
15:10 |5( MiMT-L 5| MiSRL |PO3:UEU-L EiUA-L PO3:UEU |5 5| PO3:UEU-L| EiUA-L |5 PLC/PS-L PO3:UEU-L| EiUA-L 5 MiSR 5 PO3:UEU-L
16:40 516x 426 CM-226 A8/3 L-022 CM-226 A8/3 H-21C/3 CM-226 A8/3 L-022 CM-226
16:50 | 6| MIMT-L 3 PO3:UEU-L EiUA-L PO3:UEU |6 6| PO3:UEU-L| EIUAL |6 PO3:UEU-L| EiUA-L 6 6 MiMT
18:20 516x CcM-226 A8/3 L-022 CM-226 A8/3 CM-226 A8/3 L-022
18:30 |7 7 7 7 7 7 7
7
20:00
w C Lop
Elementy i urzadzenia automatyki 18 18 drinz. S. Gardecki (W,L)
Napedy przeksztattnikowe 18 18 dr hab. inz. T. Pajchrowski(W,L)
Programowanie sterownikéw PLC i regulatoréw E 18 18 dr hab. inz. S.Brock, prof. PP(W), drinz. M.Nowicki, mgr inz. P. Siwek (L)
Metrologia i miernictwo techniczne 8 18 drinz. Z. Krawiecki (W), dr inz. M. Bottrukiewicz (L)
Modelowanie i sterowanie robotéw E 18 8 18 drinz. J.Warczynriski ( W), dr inz. P.Dutkiewicz (C,L),mgr inz. B.Kulecki(L)
PO 3: Uktady elektroniki uzytkowej 8 18 drinz. A. Meyer (W,L)




