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WYDZIAt AUTOMATYKI, ROBOTYKI | ELEKTROTECHNIKI SEMESTRALNY ROZKEAD ZAJEC

Automatyka i robotyka - studia niestacjonarne | stopnia (WE)

rok IV, semestr 7

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 " 12
9 paz 16 paz 23 paz 6 lls 20 lis 27 lis 4 gru 11 gru 18 gru 8 sty 15 sty 22 sty
AUT AUT AUT AUT AUT AUT AUT AUT AUT AUT AUT AUT
L1 [ L2 L1 L-2 1 [ L2 L1 [ L2 1 [ L2 L1 L-2 11 | L2 L1 | L2 1 [ L2 L1 [ L2 1 [ L2 L1 [ L2
08:00 1 PLC 1 SCR AwBI 1 PLC PLC SCR 1 SUIPE -L PLC 1 SUIPE -L SUIPE -L PLC -L
09:30 L-022 L-022 L-022 L-022 L-022 L-022 H-21C/3 L-022 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3
09:45 2 PLC 2 SCR AwBI 2 PLC PLC SCR 2 SUIPE -L PLC 2 SUIPE -L SUIPE -L PLC -L
11:15 L-022 L-022 L-022 L-022 L-022 L-022 H-21C/3 L-022 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3
11:30 3 AwBI 3 PLC -L PLC 3 An. syst. Ster. AwBI An. syst. Ster. 3 SUIPE -L PLC -L SUIPE -L SUIPE -L SCR
13:00 L-022 H-21C/3 L-022 L-022 L-022 L-022 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3 L-022
13:30 a AwBI 4 PLC -L PLC 4 An. syst. Ster. AwBI An. syst. Ster. a SUIPE -L PLC -L 4 SUIPE -L SUIPE -L SCR -P
15:00 L-022 H-21C/3 L-022 L-022 L-022 L-022 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3 L-022
15:10 5 SUIPE 5 PLC -L SCR -P 5 An. syst. Ster. -P SUIiPE SEM 5 SCR-P PLC -L 5 SCR -P PLC -P SCR -P
16:40 L-022 H-21C/3 L-022 L-022 L-022 na 12.12 L-022 H-21C/3 L-022 L-022 L-022
16:50 6 SUIPE 6 PLC -L SCR -P 6 An. syst. Ster. -P SUIiPE 6 SCR-P PLC -L 6 SCR -P PLC -P
18:20 L-022 H-21C/3 L-022 L-022 L-022 L-022 H-21C/3 L-022 L-022
18:30
20:00| 7 7 7 7 7
10 paz 17 paz 24 paz 7lis 21 lis 28 lis 5gru 12 gru 19 gru 9 sty 16 sty 23 sty
08:00 1 SCR 1 SUIPE SCR 1 SUIPE SCR -P PLC 1 SCR -P 1 PLC -L PLC PLC -P
09:30 L-022 308 L-022 L-022 L-022 L-022 L-022 H-21C/3 309 L-022
09:45 2 SCR 2 SUIPE SCR 2 SUIPE SCR -P PLC 2 SCR -P 2 PLC -L PLC PLC -P
11:15 L-022 308 L-022 L-022 L-022 L-022 L-022 H-21C/3 309 L-022
11:30 3 An. syst. Ster. SUIPE -L PLC -P 3 PLC -L SUIPE -L PLC -L 3 SUIiPE 3 PLC -L SUIiPE An. syst. Ster. -P
13:00 308 H-21C/3 308 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3 L-022 H-21C/3 L-022 L-022
13:30 a An. syst. Ster. SUIPE -L PLC -P 4 PLC -L SUIPE -L PLC -L a SUIiPE 4 PLC -L AwBI An. syst. Ster. -P
15:00 308 H-21C/3 308 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3 L-022 H-21C/3 L-022 L-022
15:10 5 SEM 5 SUIPE -L An. syst. Ster. PLC -L SUIPE -L PLC -L 5 AwBI 5 SCR SEM
16:40 308 H-21C/3 308 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3 L-022 L-022 L-022
16:50 6 SEM 6 SUIPE -L An. syst. Ster. PLC -L SUIPE -L PLC -L 6 AwBI 6 SCR SEM
18:20 308 H-21C/3 308 H-21C/3 H-21C/3 H-21C/3 L-022 L-022 L-022
18:30
20:00 7 7 7 7 7
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