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Automatyka i robotyka - studia niestacjonarne I stopnia (WE)

rok IV, semestr 7
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Sterowanie procesów dyskretnych  – PLC i sieci przemysłowe E 28 22 12 dr hab. inż. S. Brock, prof. PP (W); dr hab. inż. K. Urbański (P); mgr inż. K. Nowopolski (L)

Systemy czasu rzeczywistego - systemy wytwarzania E 22 24 dr inż. J. Warczyński (W), mgr inż. B. Kulecki

Automatyka w budynkach inteligentnych 18 dr hab. inż. T. Pajchrowski

Proseminarium dyplomowe 8 dr hab. inż. K. Urbański

Analiza systemów sterowania 16 8 dr hab. inż. K. Urbański

Sterowanie urządzeniami i pojazdami elektrycznymi E 22 20 dr hab. inż. T. Pajchrowski, mgr inż. B. Fabiański
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