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Automatyka i robotyka - studia niestacjonarne I stopnia
rok I, semestr 1
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Analiza matematyczna E 36 18 dr M. Liskowski (W+C), dr Z. Zbąszyniak,mgr J. Tomaszewski

Podstawy informatyki E 18 18 dr inż. R. Kapela (W+L), dr inż. J. Pochmara, dr inż. A. Turkot

Algebra z geometrią E 18 18 dr inż. K.  D.Cetnarowicz (W), dr S.Dragas (C ), mgr inż. P. Maciejewski (C )

Ergonomia 8 prof. dr hab. inż. E Tytyk

Technologie informacyjne 18 dr hab. M. Szymkowiak,  dr inż. J.  Balcerek, mgr. inż. R. Kabaciński

Język obcy 30 A. Górska, E. Hołubowicz, J. Jeziorek, K. Szymczyńska, K. Wegwerth-Kurpiewska, A. Zakrzewska

Szkolenie BHP, przepisy uczelniane i ochrona własności intelektualnej 8 dr inż. A. Dewicka-Olszewska
Przedmiot obieralny 1 - Zarządzanie projektami 8 8 dr inż. T. Piaścik
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