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Automatyka i robotyka - studia niestacjonarne I stopnia

rok III, semestr 6
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PO 5:  Wprowadzenie do sztucznej inteligencji 8 18 prof. dr hab. inż. P. Skrzypczyński, mgr inż.  J. Piasek
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W: dr inż. R. Bączyk, C: mgr inż. R. Patelski, L: mgr inż. R. Kabaciński,

 mgr inż. R. Patelski
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