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stopien
Lp. P Kierownik zadania badawczego Instytut temat zadania badawczego
naukowy
Opracowanie innowacyjnego urzadzenia do rehabilitacji biernej oséb po
1 megr inz. Gramala Adam IRIM P ) vineg 2 ) : P
uszkodzeniu stawu kolanowego
2 mgr inz. Wicher Barttomiej IRiM Sterowanie urzgdzeniami elektromechanicznymi
Aktualne problemy estymacji, detekcji i sterowania ielowymiarowych
3 mgr inz. Kozierski Piotr IRiM 8 P y .. ¥ . . I wahia wwielowymiarowy
uktadach automatyki i robotyki
Modelowanie procesu zuzycia ogniwa litowo-jonowego podczas statych
4 mgr inz. Mikulski Stanistaw I[EEP , p . Y & J gop ¥
warunkow obcigzenia
5 mgr inz. Swiderski Mariusz IEEP  |Algorytm detekcji zacienien dla elektrowni fotowoltaicznej
. , Zastosowanie modelu polowego silnika klatkowego oraz metod uczenia
6 mgr inz. Gérny Konrad IEEP . L . . -
maszynowego w diagnostyce uzwojenia stojana maszyny indukcyjnej
Zastosowanie algorytmu kukutki w procesie optymalnego projektowania
7 drinz. Knypiriski tukasz IEEP nie aigory P Ptymain€go proj
przetwornikéw elektromagnetycznych
. Zastosowanie zrodtet energii odnawialnej do wspomagania zasilania urzadzen
8 drinz. Bugata Artur IEEP ] ) ) )
napowietrzajgcych stosowanych w procesie kompostowania
Projekt stanowiska do pomiaru i analizy systeméw bezprzewodowej transmisji
9 mgr inz. Kurzawa Milena IEEP ) . . P ysy P ) )
energii elektrycznej
Polowa analiza ttumika z cieczg magnetoreologiczng dostosowanego do pracy w
10 mgr inz. Danielczyk Dawid IEEP . ) i amag giczna 8 pracy
bionicznej protezie stopy
Polowa analiza zjawisk elektromagnetycznych w osiowosymetrycznych uktadach
11 mgr inz. Ludowicz Wojciech IEEP |z prgdami wirowymi i przesuniecia dielektrycznego z wykorzystaniem metody
balansu harmonicznego
Termowizyjne pomiary temperatury elementéw pdtprzewodnikowych
12 mer inz. Dziarski Krzysztof IEEP yine pomiary temperatury Poip Y
wykonanych na bazie GaN
13 mgr inz. Kuwatek Piotr IEEP  |Zwiekszenie mozliwosci diagnostycznych wskaznikdw wahan napiecia
Omijanie przeszkod przez przemystowego robota mobilnego w wykorzystaniem
14 drinz. Krysiak Barttomiej IAIR Janie p przez przemysioweg BO W wykorzy

profesjonalnego przemystowego skanera laserowego




15 megr inz. Stankiewicz Agnieszka IAIR Segmentacja i parametryzacja obrazu siatkdwki oka ludzkiego

16 mgr inz. Nowicki Michat IAIR Linearyzacja przez sprzezaenie zwrotne mechanicznych systemoéw sterowania

o | e

18 mgr inz. Patelski Radostaw IAIR Alternatywna synteza sterownika ADRC dla uktadéw mechanicznych

19 mgr inz. Podbucki Kacper IAIR Integracja danych wizyjnych i sensorycznych w monitorowaniu otoczenia pojazdu
20 mar in. suder Jakub IAIR Wykrywanie zdarzen za pomocg monitoringu wizyjnego oraz sztucznej

inteligencji




