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Automatyczne rozpoznawanie polskiej mowy szeptanej mgr inz. Piotr Kozierski (doktorant) Instytut Automatyki i Robotyki 72 0 eM 11.45
Estymacja sy gnglu Wejscj?wego v nie“'?iof”y m czujniku za mgr inz. Dawid Apanasiewicz (doktorant) Instytut Automatyki i Robotyki Z1 09.12.202 eM 11.45
pomocq gtebokiego uczenia ze wzmocnieniem 0
Uktady odpornego sterowania VFO-ADR dla robotéw mobilnych oo (v orocr o (doktorant) Instvtut Automatvki i Robotvki 71 20.01.202 M 11.45
w zadaniach ruchu przestrzennego: podsumowanie s ’ 4 y y y y 1 :
Detekch pieszych w nocny ch obrazach termowizyjny ch na mgr inz. Karol Piniarski (doktorant) Instytut Automatyki i Robotyki 72 27.01.202 eM 11.45
podstawie segmentacji poprzez progowanie 1
Wptyw doboru wzmocnienia toru wejscia na sterownik ADRC dla < pododa patalski (doktorant) Instvtut Automatvki i Robotvki 71 17.03.202 M 11.45
uktadéw mechanicznych g ’ y y y 1 :
Optymalizacja nieliniowych uktadéw sterowania z mgr inz. Krzysztof Hatas (doktorant) Instytut Automatyki i Robotyki Z1 31.03.202 eM 11.45
wykorzystaniem zaleznych od stanu rownar Riccatiego g ’ y y y y 1 :
ggfrggg;o”e Maszyny Boltzmanna w zadaniu rozpoznawania mgr inz. Szymon Sobczak (doktorant) Instytut Automatyki i Robotyki Z1 21 'O?'ZOZ eM 11.45
Wykry Waf’ie dejrzen..z a pomocq mon itoringu' wizyjnego oraz mgr inz. Jakub Suder (doktorant) Instytut Automatyki i Robotyki 72 12.05.202 eM 11.45
sztucznej inteligencji w przestrzeniach publicznych 1
Integracja danych wizyjnych i sensorycznych w monitorowaniu Lo o oo bo b (doktorant) Instvtut Automatvki i Robotvki 72 19.05.202 M 11.45
otoczenia pojazdu g ’ P y y y 1 :

Aktualizacja: 11/10/2021



10 Systemy wizyjne oraz cyfrowe przetwarzanie obrazow w mgr inz. Piotr Goral (doktorant) Instytut Automatyki i Robotyki Z1 26'0?'202 eM 11.45

autonomicznych pojazdach

02.06.202

11 gfgf,fgg?"e aspekty metod sterowania opartych o rozniczkowa o 05 - joanna Piasek (doktorantka) Instytut Automatyki i Robotyki 1 1 eM  11.45
4 Linearyzacja uktadéw niedosterowanych i badanie dynamiki mgr inz. Pawet Parulski Instytut Automatyki i Robotyki 71 09.0?.202 M 11.45

zerowej dla uktadow w R4 i Ré

eM = eMeeting (seminarium zdalne poprzez system eMeeting)
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